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MIDIEXCAVADORA KUBOTA




Para excelentes rendimientos, una duracion de vida
inigualable y un manejo suave, Vd tiene que elegir
la midiexcavadora KUBOTA KX080-3a, maquina

polivalente de 8 toneladas.

Motor KUBOTA de
inyeccion directa

Combinado con un sistema hidraulico
puntero, el motor de inyeccién directa
de KUBOTA garantiza una fuerza de
excavacion maxima, un bajo consumo
de combustible, un nivel sonoroe minimo
y Menores emisionas contaminantes.
Ademads, el acceso por un lado facilita
su mantenimiento — se puede facil y
réapidamente chequear el motor y otros
componentes vitales.

Saliente posterior reducide

El disefio compacto del saliente
posterior de la KX080-3¢

mejora sus posibilidades ce
trabajar en espacios reducidos,
incrementando su caracter
polivalente y estabilidad.
Ademas, las protecciones de
hierro colado de la parte trasera
reducen los riesgos de averia en
la magquina.

Sistema de ralenti automatice

Al contrario de los sistemas de ralent! mediante impulsion, el sistema : L
de ralenti automatico de Kubota no necesita la intervencion del Sistema hidraulico de Load Sensing
operador para incrementar o disminuir el régimen del motor. Asi se (sensor de caraa)
consigue un eficaz y mejor control del régimen del motor. Cuando VIR rga)

no hace falta un alto régimen del motor, o cuando las palancas se El sistema hidrdulico de Load Sensing de Kubota
guedan en posicion neutra mas de cuatro segundos, el sistema asegura movimientos progresivos y regulares,

de ralentl reduce automaticamente el régimen del motor hasta su cualguiera gque sea la carga. Determina la

nivel de ralenti. Al mover de nuevo las palancas, el régimen del cantidad de aceite suministrada a los equipos
motor vuelve a su nivel inicial. Esta caracteristica innovadora no segun la posicién del mando de control. Por

s6lo reduce el ruido y emisién de gases sino también los costes de lo tanto, reduce el consumo de combustible y

funcionamiento, ahorrando energia. ofrece mejores rendimientcs de trabajo.



Sistema de ajuste del caudal de aceite a nivel del
circuito auxiliar (SP1)

La KX080-3a lleva de serie dos circuitos auxiliares (SP1/

SP2). El primer circuito auxiliar (SP1) permite el cambio

0 ajuste del caudal méaximo de aceite sdlo pulsando un
interruptor — no hace falta ninguna herramienta y ningun
proceso de ajuste manual. Eso

facilita el uso de implementos
como cazos inclinables, cizallas

o martillos hidraulicos — Vd puede
reducir o incrementar el caudal
para conseguir exactamente el
caudal (y control) necesario.

*El caudal de aceite maximo puede
cambiar segun la carga a nivel de
los equipos frontales.

Un desplazamiento suave y eficiente

La KX080-3a ofrece distintas caracteristicas gue mejoran los
rendimientos de desplazamiento y aseguran un manejo facil y
suave. Kubota ha aumentado la fuerza de traccion de un 9% vy
también reducido las sacudidas al arrancar y parar la maguina.
Ademas, la KX080-3a tiene un innovador sistema automatico
de cambio de velocidad, que ajusta altomaticamente la
velocidad y fuerza de fraccion segun la carga y el terreno.

Ancho de una maquina compacta

Dada su anchura de sélo 2.200mm, la KX080-3a es la maguina
ideal para trabajar en espacios reducidos y es facil de
trasladarla de una obra a otra con un camion estandar.

Fuerza de excavacion

La KX080-3a le ofrece

una inigualada fuerza de
excavacion gracias al equilibrio
entre la fuerza del balancin

y cazo. Por lo tanto, con la
KX080-3a, Vd podra excavar
mas rapida y eficazmente,
incluso en condiciones diffciles.

KLBOTA 1o Srstam 1000 @0 —

Gracias al Sistema de Control Inteligente de Kubota, Unico,
Vd tiene un contral precisa del caudal de aceite segun sus
necesidades o el implemento utilizado.




Cuando se habla de seguridad y mantenimiento,

la KX080-3a se encuentra en primera fila.

Valvula de seguridad
(anticaida) en el brazo
principal (1508643)

La KX080-3a lleva de serie esta
valvula de seguridad.

Cap6 con triple #®
apertura
Para facilitar su control
diaric y mantenimiento,
la KX080-3a tiene
un capd con triple
apertura.

Distribuidor

El distribuidor de la KX080-3a; esta
ubicado en el lado derecho de la
cabina. Para controlarlo, sélo hace
falta levantar el capo.

Cabina ROPS/FOPS

Kubota ha adoptado para la KX080-3a
una cabina certificada ROPS (estructura
de proteccion contra el vuelco) y FOPS
(estructura de proteccion contra la
caida de cbjetos). Dada la presencia del

cinturén de seguridad, esta cabina ofrece 4

una seguridad maxima al operador.

Orugas de goma

Después de un estudio minucioso

y pruebas de larga duracion, se

han determinado la posicién de la
estructura metélica y la forma de

las zapatas de las orugas de goma
de la KX080-3a para garantizar una
excelente duracion de vida y reducir
las vibraciones cuando translaciones.




Frotected by KUBOTA

SISTEMA ANTIRROBO ZINTI»

Lo optimo en cuanto a seguridad, tan facil como dar vueltas a una llave. Es el EH
primer sistema antirrobo montado de serie, un sistema original creado por Kubota.
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SISTEMA DE INMOVILIZACION SEGURIDAD

El primer sisterna antirrobo propuesto de serie hace Sdolo una llave previamente registrada en su maquina

la seguridad tan facil como dar vueltas a una llave podrd arrancar el motor. Al introducir otras llaves y darles
— la llave correcta — porgue el motor sdlo arranca vuellas mas de seis veces se activa una alarma, que solo
-cuando se introduce la llave programada. se para al infroducir la llave correcta y poner el contacto.
[ OPERACION FACIL REGISTRO FACIL

Ningtin proceso especial, ningtn ndmero PIN gue Con cada maguina, se suministran una llave de registro
acordarse. Solo introducir la ilave para arrancar ef (roja) v dos llaves operativas (negras). Para registrar
motor, abrir la puerta de la cabina o el capd del motor . = llaves operativas suplementarias, sdlo hace falta introducir
v tener acceso al depdsito de combustible. Es el Gl la ilave roja y seguir las instrucciones que aparecen en
sistema de inmovilizacion. el pansl digital. Para cada maquina, se puede registrar

hasta cuatro llaves negras.

M Llave registrada

Introduccién Se pone en marcha
de la llave la midiexcavadora
\ Introducir Ia llave roja de registro v pulsar el 2 Introducir la nueva llave negra operativa,
MW Llave no registrada 636\3 BeeP! boton del panel digital.
Introduccion Se pone en marcha
de la llave la alarma

Bomba eléctrica de relleno de combustible

La bomba de relleno de combustible de
la KX080-3a tiene una funcion de parada
automatica, eso reduce los riesgos de
desbordamiento y aumenta la seguridad.
Ademas, se puede rellenar el depdsito
aproximadamente en tres minutos.




La version “brazo articulado” de la KX080-3a procura
un amplio perimetro de trabajo y manejo suave, es
la maquina polivalente que Vd nece5|ta para obras

dificiles de cualquier tamano.

Impresionante radio de accion

Gracias al brazo principal articulado, Vd tendra amplias
posibilidades de trabajo. Vd podra alcanzar puntos mas
lejanos, mas profundos y también mas cercanos.

Amplio perimetro de trabajo

El brazo principal articulado permite un increible alcance y también

un uso cerca de la cuchilla de empuije, lo que fagcilita los trabajos' de
nivelacion. Ademés, como resulta facil la excavacion cerca de la maguina,
es0 evita la necesidad de cambiar continuamente la posicién de la
maguina. Es particularmente eficiente al trabajar en espacios reducidos.

B Extenso alcance B Posibilidad de excavar mas
cerca de la maquina

Impresionante capacidad de carga

El brazo principal articulado le permitira cargar o descargar mas lejos
y a una mayor altura. También le ofrecera una posicién alta del cazo
que facllita las operaciones de carga de los camiones sin tener que
mover la midiexcavadora.

M Alto alcance de descarga

Eficiencia en espacios reducidos

En espacios reducidos, la excelente maniobrabilidad del brazo principal
articulado facilita la excavacion vertical y permite la realizacion de zanjas
profundas a 90 grados. También su radio de giro frontal compacte facilita
las operaciones de rotacion e izamiento en espacios reducicos.

B Excavacion vertical eficaz




Brazo Principal Articulado

M O D E L O

Mejor control del
brazo principal

Gracias al disefio ergondmico y ubicacion
del pedal del brazo principal articulado,
resulta sencilla cualguier operacion. A la
izquierda de los pedales de pilotaje, el
operador sclo necesita empujar en el lado
derecho de este pedal para alargar el
brazo principal o en su lado izquierdo para
doblarlo. Esta caracteristieasimplifica mucho
el trabajo del pie, necesario para un manejo
suave y control precisc del brazo principal.

Pisar el lado derecho o izquierdo del pedal
para alargar o doblar el brazo principal.

Una midiexcavadora polivalente

Todas las midiexcavadoras KX080-3«,
incluso las versiones “brazo articulado”,
llevan de serie un segundo circuito auxiliar
(SP2), lo que facilita el uso de un amplio
abanico de implementos. Cualquiera que
sea la obra, la KX080-3a le permitira
llevar a cabo el trabajo eficientemente.

Operaciones simultaneas suaves

El brazo principal articulado de
KUBOTA garantiza suavidad y
rapidez de los movimientos. Su
sistema hidraulico innovador permite
al operador operaciones simultaneas
del balancin, brazo principal, cazo

y rotacion. Asf se incrementan la
eficiencia y productividad del trabajo.




KUBOTA ha mejorado el nivel de comodidad de la cabina
de la KX080-3 a hasta proponer la cabina mas cdmoda de
su categoria.

Comodidad del operador

Para un mejor confort del operador, Kubota ha mejorado la
concepcion, forma y ergonomia de la cabina. Asi, los grandes
cristales ofrecen una excelente visibilidad y la parte inferior del
parabrisas puede facilmente desmontarse y ponerse detras del
asiento. Ademas, Vd podra instalar la radio de su eleccién en la
cabina va que vienen montados de serie dos altavoces, una antena
y el cableado eléctrico. La cabina ofrece también un compartimiento
detras del asiento del operador y un soporte para vaso.

Asiento cdmodo con suspension

_Montado de serie, el asiento de la KX080-3a con suspension
reduce el cansancio y mejora el confort del operador.

Aire acondicionado

La KX080-3a lleva de serie
aire acondicionado.

¥

PA N E L D E El Sistema de Control Inteligente de Kubota (KICS) le mantendré
siempre informado en cuanto a los componentes vitales de su

c 0 N T R 0 L D I G I TA L maguina y mantenimientos necesarios para reducir al maximo
los periodos de inmovilizacidn y reparacion. El panel de control
. digital proporciona informaciones sobre las condiciones de trabajo
KUBOTA IC Systen 100 @ amw ammmw sm— e indicadores de alarma para el régimen del motor, nivel de
\ combustible, temperatura y niveles de aceite. También le indica
cuando esta casi lleno el depésito al rellenarlo.

‘ - P o= “F 15ﬂnl HA 18 . KUBOTA IC System
B sEervice ¢ e

= Shndine aj | G



Equipo estandar

Motor/Sistema de combustible

e Filtro de aire con doble elemento

* Bomba de combustible eléctrica

e Sistema de ralenti automatico del motor

e Bomba eléctrica de rellenc de
combustible

Tren de rodaje

* Orugas de goma de 450 mm

* 1 rodillo guia superior

* 5 rodillos con guia central

* Boton de seleccion de velocidad en la
palanca de la cuchilla de empuje

Sistema hidraulico

e Acumulador de presion

e fTomas de presion hidraulica

e Circuito de traslacion directa

e Tercera linea con retorno directo
al deposito

e Sistema hidraulico de Load sensing
(sensor de carga)

e Sisterna de ajuste del caudal de acelte
maximo para el circuito auxiliar (SP1)

e Doble circuito auxiliar para accesorios

* Boton del circuito auxiliar (SP1) en &l
mando de control derecho

e Boton del circuito auxiliar (SP2) en el
mando de control izquierdo

* Soporte y cableado para el girofaro

¢ Dos velocidades con cambio automético

Sistema de seguridad

* Sistema de seguridad para arrancar
el motor en la consola izquierda

= Motor de translacion con freno de disco

e Motor de rotacién con frene de disco

® Alarma sonora de sobrecarga

e Sistema antirrobo

* Valvula de seguridad en el brazo
principal (1ISO8643)

Equipo de trabajo

® | legada del circuito auxiliar hasta la
extremidad del balancin

» 2 focos de trabajo en la cabina y
1en el brazo principal

® Balancin de 2100 mm

Cabina

e ROPS (Estructura de Proteccién
antivuelco, 1IS03471)

e FOPS (Estructura de Proteccion
anticaida de Objetos) Nivel 1

» Asiento con semi suspension
ajustable al peso

e Cinturén de seguridad

¢ Mandos de pilotaje hidraulico con
reposa-mufiecas

* Palancas de traslacion con pedales

¢ Aire acondicionado

* Calefaccion anti-vaho en la cabina

» Martillo para salida de emergencia

® Parabrisas con apertura facil
mediante cilindros de gas

e Toma eléctrica de 12 V. para radio

¢ Dos altavoces y una antena de radio

e Ubicacion para instalacion de radio

e Soporte para vaso

Equipo opcional

Tren de rodaje

e Orugas de hierro de 450 mm
(+ 50 kg)

Equipo de trabajo

e Balancin de 1750 mm (- 22 kg)

Sistema de seguridad

* Valvula de seguridad (balancin y
cuchilla de empuije)

Otras opciones

= Color especial segun peticion

¥



CARACTERISTICAS TECNICAS

*Con orugas de goma, cazo japonés y balancin de 2100 mm

DIMENSIONES

&

Peso kg 8195 —
Capacidad de la cuchara normas SAE/CECE m? 0,25/0,21 § olo
Anchura de | Con dientes laterales mm 800 E_ S 2 E 5
lacuchara | sin dientes laterales mm 700 o &
Modelo V3307DIT P
Motor Diesel refrigerado
Tipo por agua E-TVCS
(Econdmico, Ecoldgico)
Motor Potencia 1509249 L /rpni 65,0/2000 L
kW/rpm 47,8/2000 2490/2410
Namero de cilindros 4 s '7
Diam. interior x Recorride  mm 94 %120 Va
Cilindrada cm? 3331 i - )
Velocidad de giro rpm 9,5 E F :
Anchura de las orugas de goma mm 450 ol / !
Distancia entre ejes de las orugas mm 2300 §
Dimensiones de la cuchilla de empuje (anchura x altura) mm 2200 = 500 é =)
P1,P2 Bomba de caudal variable R 2 ‘."‘J
Caudal ¢/min 72,02 <§ /
Bombas Presion hidrdulica MPa {kgf/cm?) 27,4 (280) % "‘
hidraulicas P3 De engranajes L4
Caudal ¢/min 66,6 |
Presion hidraulica MPa (kgf/cm?) 20,6 (210) !
Fuerza maxima | Balancin daN (kgh| 3810 (3880) !
de excavacion [ cuchara daN (kgf) 6520 (6550) ‘
Angula de giro del brazo (izquierdo/derecho)  Grados 70/60 ‘ “‘x |
Radio minimo e rotacion frontal con gira del brazo prircipal (fzquierdo/derecha 2050/2380 = % ggggﬁé:?g | 1460
Circuite | Caudal maximo ¢/min 100 2a i ! -
auxiliar (SP1) [ prasian hidraulica méxima MPa (kgf/cm?) 20,6 (210) % g R ]
Circuito Caudal maximo ¢/min 66,6 § \
auxiliar (SP2) | presién hidrdulica mixima MPa (kgf/em?) 20,6 (210) ¥
Capacidad del depésito hidraulico v del circuito completo ¢ 75
Capacidad del depésito de combustible 4 115
Velocidad de Lenta km/h 2,7 e S
traslacion Rapida km/h 4.9 - 7731:,5%%%0
Presion en el suelo kPa (kgf/cm?) 34,6 (0,353)
Distancia al suelo mm 390 Balancin de 2100 mm
Balancin de 1750 mm
Unidad:mm
- .
CAPACIDAD DE ELEVACION DE CARGA
daN (ton)
l Radio del punto de elevacion (Min) | Radio del punto de elevacién (3m) | Radio del punto de elevacion (4m) | Radio del punto de elevacion (Max) z\LéTfEc.ijéEn .  Radiodelpunta de elevacion
A“duarzlii‘agiuénnm En posicion frontal | g posicien | En posicidn frontal | £y posicion | En posicion frental |gn posicion | En posician frontal |gn posicién % ‘
Cuchilla bajada|Cuchila kvansada| ~ 1ateral | cuchilla bajada |Cuchill lovantada lateral | Cuchila hajada|Cuchill lvantada]  1ateral | cuchila hajada| Cuhilla levantada lateral e [" I
g 1750 Balancln 1620(1,65)| 1620 (1,65)| 1620 {1,65)
2100 Balardin 1420(1,45)| 1420 (1,45)| 1420 (1,45) Altura del purto
S 1750 Balancin| 3480 {3,55)| 3480 (3,55)| 3480 (3,55)| 2500 (2,55)| 2500 (2,55)| 2500 (2,55)| 1960 (2,000] 1960 (2,000] 1720 (1,75)[ 1620 (1,65){ 1230 (1,25)| 930 (0,95) de elevacion
2100 Balancin| 2260 (2,30)| 2260 (2,30)| 2260 (2 30){ 21 10 (2,15)[ 2110 (2,1 )| 2110 (2,15 1770 (1,80)] 1770 (1,80)| 1720 (1,75)[ 1520 (1,55)| 1130 (1,15)| 880 (0,80)
m | 750 Balancin| 3780 (3,85)|3430 {3,50| 2500 (2,55)| 3630 (3,70)| 3330 (3,40)| 2400 (2,45)| 2350 (2,40)/ 2110 (2,15)| 1620 {1,65)| 1620 (1,65)| 1130(1,15)| 880 (0,50}
2100 Balancin| 3820 (3,90)| 2820 (3,90)| 2890 (2,95)| 3240 (3,300 3240 (3,30)| 2500 (2,55)| 2210 (2,25)| 2160 (2,20)| 1620 (1,65} 1520 (1,55)| 1030 (1,05)] 780 (0,80) 4
|y 1750 Balancin| 2040 13,00)| 2940 (3,00)| 2260 (2,30){ 3090 (3,15)| 3090 (3,15)| 2210 (2,25)| 2700 (2,75)| 2010 (2,05)| 1520 {1,55){ 1670 (1,70)| 1080 (1,10)| 830 (0,85) Eje de rotacicn *
2100 Balancin | 2750 (2,80)| 2750 (2,80)| 2550 (2,60 4020 (4,10) 3140 (2,20)| 2260 (2,30)| 2600 (2,65)|2010(2,05)| 1520 (1,55} 1570 (1,60)| 1030 (1,05)| 780 (0,80)
o 1750 Balancin [2300 2, 35)[2300 (2,35)[2300 (2,35)] 4120 (4,20)| 3040 (3,10)| 2160 (2,20)| 2790 (2,85)| 1960 (2,00)] 1420 (1,45){1720 (1,75)|1130(1,15)| B30 (0,85)
2100 Balancin| 1910 (1,95)] 1910 (1,95)[ 1910 (1,95){4170 (4,25)| 3040 (3,10)| 2160 (2,00)|2790 (2,85)| 1960 (2,00)| 1420 (1,45)1570 (1,60)| 1030 (1,05} 780 (0,80)
1759 Balancin| 3290 (3,351 3200 3, 35913290 (3,35)|3780 (3,85)| 3040 (3,10)| 2160 (2,200| 2700 (2,75)|1910/{1,95)| 1420 (1,45)| 1720 (1,75)| 1270 (1,30)| 930 (0,95)
2100 Balancin | 1860 (1,90} 1860 (1,90)| 1860 (1,901 3920 (4,00)| 2990 (3,05)| 2160 (2,20)| 2750 (2,80)| 1910{1,95)| 1420 (1,45)| 1620 (1,65)| 1130 {1,15}] 830 (0,85)
1750 Balancin| 2400 (2,45)| 2400 (2,45)| 2400 (2,45)[ 1810 (1,85)| 1810 (1 ,85)| 1810 (1,85)
2100 Batancin| 4950 (5,05)[4950 (5,05)| 4950 (5,05 2350 (2,40 2350 (2,40 2210 (2,25)] 1570 (1,60)| 1570 (1,60 1470 (1,50)
Imporlante * Los rendimientos dados son los que se consiguen con

* Las capacidades de elevacion de carga tienen como referencia la 180 105867 y no deben superar gl 75% de la carga estatica de vuelco de
la maquina o el 87% de la capacidad hidréulica de elevacion de carga de la maguina.
* Para medir las capacidades de elevacion de carga, se debe tener en cusnta el cazo, el gancho, la eslinga y ofros accesorios de elevacian.

un cazo estandar KUBOTA sin enganche rapide.
* Estas especificaciones pueden ser modificadas sin

netificacion alguna por motivos cel tabricante o mejoras

¥



RAZO PRINCI

CARACTERISTICAS TECNICAS

*Caon orugas de goma, cazo japonés y balancin de 2100 mm

PAL ARTICULADO

DIMENSIONES

* Las capacidades de elevacion de carga licnen come referencia la 1ISO 10567 v no deben superar el 75% de la carga estatica de vuelco de

lz maquina o el 87% de la capacidad hidraulica de elevacién de carga de la maguina.

* Para medir las capacidades de elevacian de carga, se debe tener en cuenta el cazo, el gancho, la eslinga y olros accesorios de elevacion.

Peso kg 8700 T E Em——
Capacidad de la cuchara normas SAE/CECE m? 0,25/0,21 B %ﬁ
Anchura de | Con dientes laterales mm 800 2 =
la cuchara Sin dientes laterales mm 700 = H =3
Modelo V3307DI-T b
Motor Diesel refrigerado
Tipo por agua E-TVCS
{Economico, Ecoldgico)
Motor Potencia 1509249 vy Bl AID 24202230
KW/rpm 47,8/2000 iy
Nlmero de cilindros 4 L 1
Diam. interior x Recorrido  mm 94 x 120 A |
Cilindraca cm? 3331 , g :
Velocidad de giro pm 9,5 § ’
| — 7 =
Anchura de las orugas de goma mm 450 £ :
Distancia entre ejes de las orugas mm 2300 // i
Dimensiones de la cuchilla de empuje (anchura x altura) mm 2200 x 500 - ‘-/ ".\
P1,P2 Bomba de caudal variable R //
Caudal ¢/min 72,0x2 ‘.:‘ 7
Bombas Presion hidraulica MPa (kgffcm?) 27,4 (280) é §
hidraulicas | p3 De engranajes g ‘,-‘I
Caudal ¢/min 66,6 & !
Presién hidraulica MPa (kgf/cm?) 20,6 (210) |‘;
Fuerza maxima | Balancin daN (kgf) 3810 (3880) i :Q;}
de excavacion | Cuchara daN (kgh| 6520 (6650) il
Angulo de giro del brazo (izquierdo/derecho)  Grados 70/60 .
Radlio minimo de rotacltn frontal con giro del braze principal (zguierdo;derecho) 1990/2310 "‘. %r’m
Cireuito Caudal maximo ¢/min 100 ."
auxiliar (SPT) | presian hidraulica maxima MPa (kgf/cm?) 20,6 210) "‘ﬂ-\
Circuito Caudal miximo ¢/min 66,6 5440/5430 1500 .|
auxiliar (SP2) [ presion hidrulica mxima_MPa (kgf/cm?) 20,6 210) o8 I\ 6930/6920 B
Capacidad del depésito hidraulico y del circuito completo ¢ 75 §_ g N, ;"‘
Capacidad del depésito de combustible ¢ 115 =2 g \ ]
Velocidad de Lenta km/h 2.7 @I //
traslacion Rapida km/h 49 \\\ .
Presién en el suelo kPa (kgf/em?) 37,8 (0,386) } \\\ g
Distancia al suelo mm 390 5 o Balancin de 2100 mm
— st e Balancin de 1750 mm
7670/7330
7820/7490 Unidad:mm
-
CAPACIDAD DE ELEVACION DE CARGA
daN {ton}
e Radio del punto de elevacian (Min) | Radio del punto de elevacién (3m) | Radio del punto de elevacian (4m) | Radio del punto de elevacion (Max) ZI:Trlaoci[i')sn‘ Radio del punto de elevacion
4 e\evagrﬁrylw[o En posicion frental | en posicion|_En posicion frontal | en posicion| En posicion frontal |gn posicisn | En pesicién frontal |en posicien ‘@
Cuchilla bajada |Cuchill levantzda|  1ateral | Cuchilla bajada | Cucnila levaniada| ~ 1teral | Cuchila bajada|cuchilla levntada|  12teral  [Cuchilla bajada|Cuchil levancade] ~ ateral
5 1750 Balancin| 2400 (2,45)| 2400 (2,45)| 2400 (2,45)| 2260 (2,30)| 2260 (2,30){ 2260.(2,30)| 1910 (1,95){ 1910 (1,95)[ 1860 {1,50) ‘ v
2100 Balancin 1770 (1,80){1770(1,80){ 1770 (1,80)
: Altura del punto
37| 1750 Balancin 2300 (2,35)|2260 (2,30)[1720 (1,75)[ 1520 (1,55) 1080 (1,10)| 830(0,85) " e elevation
2100 Balancin|3240 (3,30)| 3240 (3,300{ 3040 (3,10}| 2990 (3,05)| 2990 (3,05)| 2750 (2,80}| 2160 (2,20)| 2160 (2,20)| 1720 (1,75)| 1420 (1,45)| 880 (1,00) | 740 (0,75}
o5y 750 Balancin 2600 (2,65)|2110(2,15)[ 1570 (1,60)| 1470 (1,50} 1030 (1,05)| 740 (0,75}
2100 Balancin 2500 (2,55)|2160 (2,20)| 1570 {1,60)| 1370 (1,40)| 530 (0,95) | 690 (0,70} ' ‘
1750 Balancin 2700(2,75){2010(2,05)| 1470 {1,50)| 1370 (1,40)| @80 (1,00 | 740 (0,75} Eje de rotacién *
2100 Balancin 2650 (2,70)|2010 (2,053 1470 (1,50)1320(1,35)| 930 (0,95) | 690 (0,70)
- 1750 Balancin 2550(2,60)| 1960 (2,00)| 1420 (1,45)| 1320(1,35)| 1030 (1,05)| 740 (0,75)
2100 Balancin| 2160 (2,20]| 2160 (2,200| 2160 (2,200| 2300 (2,35)| 2300 (2,35)| 2110 (2,15)| 2600 (2,65)| 1910 (1,95)| 1370 (1,40)| 1230 (1,25)| 930 (0,95} | 690 (0,70)
i 1750 Balancin| 2060 (2,10)| 2060 (2,10)| 2060 (2,10){ 2750 (2,80)| 2750 (2,80)| 2160 (2,20){2210(2,25)| 1960 (2,00} 1420 (1,45)
2100 Balancin | 2010 (2,05)| 2010 (2,05){ 2010 (2,05)| 3090 (3,15)| 3040 (3,103| 2110 (2,15)| 2350 (2,40)| 1910 (1,95)| 1370 (1,40| 1180 (1,20){ 1030 (1,05)| 746 (0,75)
1750 Balancin 690 (0,70) | 690 (0,70 | 690 (0,700
12100 Balancin 1320 (1,35)] 1320 (1,35)] 1320 (1,35) 1080 (1,10 1080 (1,10} 1080 (1,10)
Importante : * Los rendimienios dados son los gqus se consigusn con

un cazo estandar KUBOTA sin enganche rapido.

* Estas especificaciones pueden ser modificadas sin

natificacion alguna por motivos del fabricante o mejoras.

¥



KUBOTA EUROPE S.A.S.

19 & 25, Rue Jules Vercruysse

Zl — BF 50088

25101 ARGENTEUIL CEDEX - France
Tlfno : (33) 01 34 26 34 34

Fax :(33) 0134263499

http:/iwww . kubota-global.net

Cat. M6.8743-03-ER Printed in Japan ‘08-04D. <23

"



